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ErgoMover Lift & Go - til fleksibel handtering af gipsplader og andet byggemateriel.

Til en forbedret ergonomi pa arbejdspladsen!




ERGOMOVER LIFT & GO, SPECIFIKATIONER:

o .
Laftekapacitet 1500 kg Med ErgoMover far du altid;
Max. kgrehastighed 6 km /h - Stor traekkraft
Hastighedsrequlator Trinlgs - Lang batteritid
Hjul, fabriksmonteret Punkterfri hjulszet - Krabbestyring (for- og bagaksel drejer samtidig)
Drev 24 volt - Loftesje pa midten af vognen til Ioft med kran
Lader Integrereret 230 volt (110 volt) - Gaffellommer til Isft af vognen med gaffeltruck
Leftefunktion El-hydraulisk e ..
Udvendig lzengde (u/hdndtag) 1,610 mm - Unik Ias af betjeningsarm v/transport
Udvendig lengde (model XL) 2 470 mm - Sikkerhedsswitch pa kerefunktionen
Udvendig bredde 698 mm \ \ - Let adgang til sikringer m.v.
Hejde (fra qgulv til overkant pa bord)  565-715 mm* - Nodstop
Veegt 311 kg

*Vlgjl. dimension, kan variere +/- 10mm

565 - 715 mm*

1.610 mm

- faes i 3 forskellige modeller:

En steerk transportvogn uden hydrauliske funk-  Transportvogn velegnet til kgrsel uden for  Velegnet til transport af gipsplader, da vognen som

tioner for transport af materialer. Vognen har  terran, drevet af elektrisk motor, med 4-hjuls  standard er udstyret bade med hydraulisk lgft af lad

en kraftfuld elmotor og 4-hjul styring og er vel-  styring og med hydraulisk |gft af lad, som mulig-  og med hydraulisk 90 grader tilt funktion (sa gipsp-

egnet til kersel i terraen, sa vognen er ideel til ger afsetning af hele paller pa bukke. laderne kan sta lodret). Bruges den sammen med

byggepladser! ErgoLoader og ErgoMounter systemerne, kan gipsp-
lader handteres fra lastbil og frem til veegmontering
- uden at ryggen skal belastes!.
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Forhandler:

TEL+4575738247 @@

CVRDK 21801283 @@
GMV A/S (SOUTH) GMV A/S (NORTH) www.emvas.ox @88
INDUSTRIPARKEN 1 INDUSTRIVEJ 10 wwwwineerpx S @

DK - 7182 BREDSTEN DK - 7620 LEMVIG WWW.ERGOMOVER.DK Cranes and Handling
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